Piattaforma Tecnologica per la Riabilitazione Robotica
Robotica

Lokomat

1 Sistema robotico per I'addestramento alla deambulazione, con un esoscheletro robotico che consente movimenti precisi e

movimenti precisi e ripetitivi delle gambe.

ArmeoPower

2 Progettato per la terapia del braccio e della mano, consente a pazienti con gravi difficolta motorie di eseguire esercizi con un

esercizi con un elevato numero di ripetizioni.

Moonwalker

3 Sistema robotico che unisce la riabilitazione cognitiva a quella motoria, posturale e cardiorespiratoria, con realta virtuale

realta virtuale immersiva e pedana omnidirezionale.



